
 

 

 

โครงงานสมองกลฝังตัว 
เรื่อง คอกหมูอัจฉริยะ 

จัดทำโดย 
นาย เทิดศักดิ์ กาญจนเวโรจน์ 

นาย ณัฐพงษ์ แสนซุ้ง 
นายดลฤทธิ์ แซ่ท้าว 

ครูที่ปรึกษา  
นาย สิงห์ สุจันทร์ 

นาง ดวงพร สุจันทร์ 
 

โรงเรียนราชประชานุเคราะห์ 56 
อำเภอเวียงสา  จังหวัดน่าน 

 

 

 

 



 

 

โครงงานประดิษฐ์สมองกลฝังตัว 

เรื่อง คอกหมูอัจฉริยะ 
 

โดย 

1.นายเทิดศักดิ์ กาญจนเวโรจน์ 

                             2.นาย ณัฐพงษ์ แสนซุ้ง 

3.นาย ดลฤทธิ์ แซ่ท้าว 

 

ครูที่ปรึกษา 

นาย สิงห์ สุจันทร์ 

นาง ดวงพร สุจันทร ์

 

 

 



 

ชื่อโครงงาน    : คอกหมูอัจฉริยะ        

คณะผู้จัดทำ   : นาย เทิดศักดิ์ กาญจนเวโรจน์ 

                    นาย ณัฐพงษ์ แสนซุง้ 

    นาย ดลฤทธิ์ แซ่ท้าว 

ครูที่ปรึกษา    : นาย สิงห์ สุจันทร์ 

    นาง ดวงพร สุจันทร์ 

 

สถานที่ศึกษา : โรงเรียนราชประชานเุคราะห์ 56 

ปีการศึกษา    : 2562 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



บทคัดย่อ 

                      เน่ืองจากประเทศไทยเป็นประเทศท่ีมีความอดุมสมบรูณแ์ละประชากรสว่นใหญ่

ประกอบอาชีพเกษตรกรรม ทัง้การเพาะปลกูและเลีย้งสตัว ์ซึง่การเลีย้งสตัวน์ัน้เกษตรกรอาจยงั

ใชว้ิธีเลีย้งแบบดัง้เดิมคือ ตอ้งดแูลอย่างใกลช้ิด ตอ้งใชเ้วลาเกือบทัง้วนัในการเลีย้งดสูตัวเ์ลีย้ง 

โดยเฉพาะอย่างยิ่งการเลีย้งหมจูะตอ้งมีการดแูลเอาใจใส่พิถีพิถันมากกว่าสตัวช์นิดอื่นๆ เช่น 

เรื่องการใหอ้าหาร ใหน้ า้ท่ีเพียงพอ รวมทัง้อณุหภมูิ  ตลอดจนการเปิด-ปิดไฟของเลา้หมใูหเ้ป็น

เวลา จะเห็นไดว้่าขั้นตอนและวิธีการเลีย้งหมูค่อนขา้งยุ่งยากผูเ้ลี ้ยงจะตอ้งอยู่ใกล้ๆ เลา้หมู

ตลอดเวลา ท าใหไ้ม่มีเวลาท ากิจกรรมอื่นๆได ้และอีกประการหนึ่งคือ การเลีย้งหมูในฟารม์

ขนาดใหญ่ มีปัญหาท่ีส าคญัคือการติดเชือ้ของหม ูซึ่งเม่ือเกิดการติดเชือ้ในฟารม์จะก่อใหเ้กิด

ความเสียหายอย่างมาก สาเหตหุลกัเกิดจากผูด้แูลฟารม์เป็นพาหะของเชื ้อโรค การลดจ านวน

ผูด้แูลฟารม์หรือการท่ีเลา้หมมีูระบบควบคมุอตัโนมตัิ จะช่วยลดปัญหาดงักลา่วไดอ้ย่างมาก 

         เพื่อเป็นการแก้ปัญหาดังกล่าวคณะผู้จัดท าได้ศึกษาค้นคว้าและได้คิดค้นท า
โครงงานMeat Pork Projectขึน้มาเพื่อช่วยอ านวยความสะดวก เรื่องการใหอ้าหาร ใหน้ า้ท่ี
เพียงพอ ทัง้การระบายความรอ้นภายในเลา้หม ู ตลอดจนการเปิด–ปิดไฟภายในเลา้หม ูโดยใช้
โปรแกรมควบคมุการท างานของอปุกรณ ์ซึ่งช่วยลดภาระการท างานของเกษตรกรและท าใหล้ด
ภาวะคา่ใชจ้่ายในการจา้งคนดแูล พรอ้มทัง้การประหยดัแรงงาน 

 

 

 

 

 

 



กิตติกรรมประกาศ 

      โดยโครงงานนี้เสร็จอย่างสมบูรณ์ โดยได้รบความกรุณาอย่างยางจากผู้ที่ได้ช่วยเหลือ

โดยเฉพาะอาจารย์ ที่ปรึกษาโครงงานคือ อาจารย์สิงห์ สุจันทร์ อาจารย์ดวงพร สุจันทร์ ที่ได้ให้

ความปรึกษาและช่วยแนะนำในการจัดทำโครงงานนี้ อาจารย์สุณิตา ไชยชนะที่สนับสนุนอปุกรณ์

บางส่วนและอาจารย์ทุกท่านที่ได้ให้คำเสนอแนะเพื่อนำมาปรบัปรุงชิ้นงานทางคณะผู้จัดทำ

ขอขอบคุณเป็นอย่างสูงไว้นะโอกาสนี้ 

      ขอบคุณ บิดา มารดา ท่ีให้กำลังใจในการศึกษาเล่าเรียนและสมาชิกในกลุ่มที่ให้ความร่วมมือ

เป็นอย่างดีในการทำโครงงานครั้งนี้จนกระทั้งประสบความสำเร็จด้วยดี 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



สารบัญ 

เรื่อง หน้า 
บทคัดย่อ ก 
กิตติกรรมประกาศ ข 
สารบัญ ค 
บทที่1 ความเป็นมาและความสำคัญ 

วัตถุประสงค์ของการวิจัย  
ขอบเขตการวิจัย 

1 

บทที่2  อุปกรณ์ในการประดิษฐฟ์าร์มไข่ไก ่IOT  
 

2 

บทที่3  วิธีการดำเนินงาน 7 
บทที่4  ผลการทดลอง 11 
บทที่5  สรุปผล อภิปรายและเสนอแนะ 12 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 



บทที่1 

บทนำ 

 

ที่มาและความสำคัญ 

     มนุษย์ในยุคปัจจุบันก้าวหน้าเข้าสู่โลกในศตวรรษที่ 21 ซึ่งเป็นยุคที่เทคโนโลยีเข้ามาเกี่ยวข้อง
กับการดำเนินชวีิตประจำวันของมนุษย์ต้องกระตือรือร้นในการดำรงชีวิต และสภาพความเป็นอยู่
เปลี่ยนไปตามสถานการณ์ของโลกในปัจจุบันมนุษย์ยังต้องการเทคโนโลยีที่อำนวยความสะดวก
แบบใหม่ๆ ซึ่งปัจจุบันการเลี้ยงหมนูั้นยุ่งยากและเสียเวลามาก คณะผู้จัดทำจึงได้คิดค้น คอกหมู
อัจฉริยะ เพื่อทีจ่ะได้มีความสะดวกสบายและประหยัดเวลามากขึ้น 

 

วัตถุประสงค์ของโครงงาน 

1.เพื่อประดิษฐค์อกหมูอัจฉริยะที่เลี้ยงหมูอย่างครบวงจร 

2.เพื่อเพิ่มความสะดวกสบายในการการเลี้ยงหมู เช่น เรื่องการใหอ้าหาร ใหน้ า้ท่ีเพียงพอ ทัง้การ       

ระบายความรอ้นภายในเลา้หม ู ตลอดจนการเปิด–ปิดไฟภายในเลา้หม ู

3.เพื่อลดต้นทุนในการจ้างแรงงาน 

4.เพิ่มความสะดวกสะบายในการจัดการและเลี้ยงดูหมู 

 

ขอบเขตของโครงงาน 

 1.ต้องลงทุนสูง 

 2.ยังไม่ได้ไปทดลองจริงอาจมีตัวแปรอื่นเข้ามาเกี่ยวข้องด้วย 

 3.ต้องเติมอาหารให้เมื่อเวลาอาหารหมด 

  



บทที่ 2 

เอกสารที่เกี่ยวข้อง 

 

อุปกรณ์ในการประดิษฐ์โครงงาน 

2.1 บอร์ด kid brigth 

2.2 สายจัม๊เปอร์ 

2.3 เซ็นเซอร์ตรวจจับการเคลื่อนไหว 

2.4 เซ็นเซอร์วัดความชื้น 

2.5 เซ็นเซอร์แก๊ส MQ-2 

2.6 บอร์ด IKB-1 

2.7 ปั๊มน้ำ 

2.8 สาย USB 

2.9 มอเตอร์ 

2.10 3D Print 

 2.10.1 เกียวให้อาหาร 2.10.2 ที่เก็บน้ำ 2.10.3 ที่ใส่อาหาร 

2.11 อุปกรณ์ทำโมเดล 

 2.11.1 ฟิวเจอร์บอร์ด   2.11.2 ไม้ตะเกียบ 2.11.3 ไม้บันซ่า 2.11.4 ไม้อัด  

 2.11.5 อุปกรณ์อื่นๆ 

 



2.1 บอร์ด kid Bright 

 

 

 

 

 

 

 

     Kid Bright เป็นบอร์ดสมองกลฝังตัวที่สามารถทำงานตามชดุคำสั่ง โดยผู้เรียนสามารถสรา้งชุดคำสัง่ผ่านโปรแกรม Kid Bright 

IDE บนคอมพิวเตอร ์ที่ใช้งานงา่ย เพียงใช้การลากบล็อกคำสัง่มาวางต่อกัน (Drag and Drop) ช่วยลดความกังวลเรื่องการพมิพ์

ชุดคำสั่งผิด ชุดคำสั่งท่ีถูกสร้างดังกล่าวจะถูกส่งไปที่บอร์ด Kid Bright ให้ทำงานตามที่โปรแกรมไว้ เช่น รดน้ำต้นไม้ตามระดับ

ความชื้นที่กำหนด หรอืเปิด-ปิดไฟตามเวลาที่กำหนด เปน็ต้น 

 

 

2.2 สายจัม๊เปอร์ 

 

 

    

 

 

 

               แปลจากภาษาองักฤษ-Jump wire เป็นสายไฟฟ้าหรือกลุ่มของพวกมนัในสายเคเบิลท่ีมีขั้วต่อหรือพินท่ีปลายแต่ละดา้นซ่ึงโดยปกติจะใชเ้พื่อเช่ือมต่อ

ส่วนประกอบของเขียงหัน่ขนมหรือตน้แบบหรือวงจรทดสอบอ่ืน ๆ ภายในหรือกบัอุปกรณ์หรือส่วนประกอบอ่ืน ๆ โดยไม่ตอ้งบดักรี  

 



2.3 เซ็นเซอร์ตรวจจับการเคลื่อนไหว 

   

 

 

 

 

                 

  เป็นอปุกรณท์ี่ตรวจจบัความเคลือ่นไหวดว้ยการตรวจวดัความรอ้นในพืน้ที่ที่ตอ้งการ ความรอ้นวดัไดจ้ากการ

เปลี่ยนแปลงระดบัรงัสีอินฟราเรดที่ปลอ่ยออกมาจากวตัถ ุเมื่อวตัถเุคลื่อนที่ ( สิ่งมีชีวติทกุชนิด จะแผ่รงัสีอินฟราเรด

ออกมาจากตวัเอง การแผ่รงัสดีงักลา่วเกิดจากการเคลือ่นที่ของอิเลก็ตรอนในอะตอม ปรมิาณรงัสีจะมีมากนอ้ยตามแต่

โครงสรา้งทางเคมี และอณุหภมูิของวตัถหุรอืสิ่งมีชีวตินัน้ๆ ) จงึท าใหส้ามารถตรวจจบัสญัญาณลอจิกที่เปลี่ยนแปลงที่ขา

เอาตพ์ตุได ้

 

2.4 เซ็นเซอร์วัดความชื้น 

 

 

 

 

 

        

 

                     เซ็นเซอร์วดัความช้ืน (Humidity Sensor) เป็นอุปกรณ์ท่ีใชส้ าหรับวดัค่าความช้ืน โดยความช้ืนน้ีมาจากความช้ืนสัมพนัธ์ 

(Relative Humidity หรือ RH) ซ่ึงความช้ืนสัมพนัธ์หมายถึง “อตัราส่วนของปริมาณไอน ้าท่ีมีอยูจ่ริงในอากาศต่อปริมาณไอน ้าท่ีจะท าให้

อากาศอ่ิมตวั ณ อุณหภูมิเดียวกนั” หรือ “อตัราส่วนของความดนัไอน ้าท่ีมีอยูจ่ริงต่อความดนัไอน ้าอ่ิมตวั” ซ่ึงค่าความช้ืนสัมพนัธ์จะแสดงในรูปของ

ร้อยละ (%) มีหน่วยเป็น %RH นอกจากการบอกค่าความช้ืนสัมพนัธ์แลว้นั้น ยงัมีค่าความช้ืนในรูปแบบต่างๆ ท่ีเราควรรู้จกัอีก 

 



2.5 เซ็นเซอร์แก๊ส MQ-2 

 

 

 

 

 

 

  

MQ-2 Combustible Gas Sensor Moduleเป็นโมดลูตรวจวดัแก๊ส ที่ไวตอ่แก๊สไวไฟในกลุม่ LPG, i-butane, 

propane, methane ,alcohol, Hydrogen รวมไปถึงควนัไฟที่เกิดจากการเผาไหมด้ว้ย จงึเป็นเซ็นเซอรท์ี่นิยมน ามาใช้

ในการตรวจจบัการรั่วของแก๊สตา่งๆ เพื่อปอ้งกนัอนัตรายที่จะเกิดขึน้จากการรั่วไหลนั้นได ้

- ใชแ้รงดนั 5V                - ใหเ้อาทพ์ตุทัง้สญัญาณอนาลอ๊คซึง่เป็นคา่ที่วดัไดจ้รงิ และสญัญาณดิจิตอลสามารถปรบัตัง้

ระดบัแจง้เตือนได ้(ใช ้LM393 เป็นวงจรเปรยีบเทียบแรงดนั) 

- เมื่อปอ้นแรงดนัใหแ้ก่เซ็นเซอร ์ตอ้งรอการอุน่ชิพอย่างนอ้ย 20 วินาที ก่อนท าการวดัคา่ 

 

2.6 บอร์ด IKB-1 

 

 

 

 

 

                

 

             บอรด์ iKB-1 เป็นบอรด์ขยายขาตอ่ใชง้านบอรด์ KidBright32 ท าหนา้ที่เป็นตวักลางเช่ือมตอ่อปุกรณต์า่ง ๆ เขา้

กบับอรด์ KidBright32 เช่น เป็นตวักลางอ่านคา่-เขียนคา่ดจิิตอล อ่านคา่อนาลอ็ก รบัสญัญาณแบบ UART ขบัเซอรโ์ว

มอเตอร ์รวมทัง้ขบัมอเตอรด์ีซ ี



2.7 ปั๊มน้ำ 

 

 

 

 

 

 

 

เครื่องสบูน า้ หรอื ป๊ัมน า้ (องักฤษ: water pump) คือ อปุกรณส์ าหรบัส่งน า้หรอืถ่ายเทของเหลวจากที่หนึ่งไปยงั

อีกที่หนึ่ง หรอืหมนุเวียนน า้หรอืของเหลวใหผ้สมกนัในบรเิวณที่จ  ากดั เช่น centrifugal pump,เครื่องสบูน า้ไวร้ดน า้ผกั 

 

 

2.8 สาย USB 

 

 

 

 

 

 

 

           

 Universal Serial Bus (USB - ยเูอสบี) เป็นขอ้ก าหนดมาตรฐานของบสัการสื่อสารแบบอนุกรม เพื่อใชใ้นการ

เช่ือมตอ่กบัอปุกรณ ์ซึง่โดยทั่วไปจะใชก้บัคอมพิวเตอร ์แตส่ามารถใชไ้ดก้บัอปุกรณอ์ื่น เช่น เซตทอปบอกซ ์(set-top 

boxes), เครื่องเลน่เกม (game consoles) และพีดเีอ (PDAs) 

 

 



2.9 มอเตอร์ 

 

 

 

 

 

 

 

 

มอเตอร ์(Motor) เป็นเครื่องใชไ้ฟฟา้ที่เปลี่ยนพลงังานไฟฟา้เป็นพลงังานกล ประกอบดว้ยขดลวดที่พนัรอบแกน

โลหะที่วางอยู่ระหวา่งขัว้แม่เหลก็ โดยเมื่อผ่านกระแสไฟฟา้เขา้ไปยงัขดลวดที่อยู่ระหวา่งขัว้แม่เหลก็ จะท าใหข้ดลวดหมนุ

ไปรอบแกน และเมื่อสลบัขัว้ไฟฟ้า การหมนุของขดลวดจะหมนุกลบัทิศทางเดิม 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



บทที่ 3 

วิธีการดำเนินงาน 

 

     เนื้อหาในบทนี้จะกล่าวถึง ขั้นตอน และวิธีการดำเนินงาน ในการสร้างคอกหมูอัจฉริยะ ซึ่งได้
ข้อมูลจากการศึกษาเอกสารต่างๆ ที่เป็นประโยชน์เพื่อประกอบใช่ในขั้นตอนการดำเนินงาน
ตลอดจนวิธีการทำงานของฟาร์มไก่และอุปกรณ์ต่างๆให้เข้าใจเสียก่อน เพื่อที่จะทำการสร้างคอก
หม ูเพื่อให้ออกมามีประสิทธิภาพในการทำงานและใช่ได้ตามวัตถุประสงค์ที่ต้องการและสามารถ
นำไปประกอบการศึกษาเพื่อให้เกิดประโยชน์สูงสุดซึ่งมีลำดับการดำเนินงานต่อไปนี้ 

  3.1 แผนผังการปฏิบัติงาน 

  3.2 วัสดุอุปกรณ์และเครื่องมือ 

  3.3 การดำเนินการ 

3.1 ขั้นตอนการดำเนินงาน 

 3.1.1 สืบค้นหาชิ้นงานที่ต้องทำ 

 3.1.2 ศึกษาข้อมูลของอุปกรณ ์

 3.1.3 ออกแบบสิ่งประดิษฐ ์

 3.1.4 ตรวจสอบ / ทดลองการทำงานของสิ่งประดิษฐ์ 

 3.1.5 เสนอครทูี่ปรึกษาหรือผู้เชี่ยวชาญ โดยการนำกลับไปแก้ใหม่ตามคำแนะนำ 

 3.1.6 จัดรูปเล่ม 

 3.1.7 นำเสนอโครงงาน 

 

 

 



3.1 ขั้นตอนการปฏิบัติงาน 

 

 

 

 

 

 

                 ไม่ผ่าน 

 

 

 

  

                                                                                                                ไม ่

  

 

 

 

 

 

เริม่ 

ศกึษาขอ้มลู 

ออกแบบโครงสรา้ง 

ปรบัปรุง 

สรา้งชิน้งาน 

เสนออาจารยท่ี์

ปรกึษา 

หรือผูเ้ช่ียวชาญ 

ผูเ้ช่ียวชา

ญ

ตรวจสอบ 

ปรบัปรุง 

ทดลองการใชง้าน 

วิเคราะหแ์ละสรุปผล

สรุปผล 
น าเสนอ 



3.2 วัสดุอุปกรณ์ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

ลำดับ วัสดุอุปกรณ์ จำนวน 
1 บอร์ด Kit Bright 3 ชิ้น 
2 สายจัม๊เปอร ์ 1 ตัว 
3 เซ็นเซอร์ตรวจจับการเคลื่อนไหว 1 ตัว 

4 เซ็นเซอร์วัดความชื้น 30 ชิ้น 

5 เซ็นเซอร์แก๊ส MQ-2 1 แผ่น 

6 บอร์ด IKB-1 6 สาย 

7 ปั๊มน้ำ 11 ชิ้น 

 สาย USB  

 มอเตอร์  

 3D Print 
     -เกียวให้อาหาร  -ที่เก็บน้ำ -ที่ใส่อาหาร 
     -ที่กล้องเก็บบอร์ด 
 
 

 

 อุปกรณ์ทำโมเดล 
      - ฟิวเจอร์บอร์ด  - ไม้ตะเกียบ - ไม้บันซ่า - ไม้อัด  
 - อุปกรณ์อื่นๆ 
 

 



3.3 การดำเนินการ 

3.3.1 วางแผนการทำงานกำหนดระยะเวลาในการทำงาน และจัดหาอุปกรณ์ที่ต้องใช้ 

3.3.2 ค้นคว้าหาข้อมูลเกี่ยวกับอุปกรณ์ภายในระบบของหุ่นยนต์สำรวจโลก และศึกษาโค๊ดอุปกรณ์                              

แต่ละชนิด  

3.3.3 จัดเตรียมอุปกรณ์เพื่อลงมือปฏิบัติในการต่อวงจร  

3.3.4 จากนั้นต่อวงจร 

3.3.5 เขียนโค๊ดและอัพโหลดลงอุปกรณ ์

3.3.6 ทดสอบโค๊ดว่าสามารถทำงานได้หรือไม่ หากไม่สามารถทำงานได้ก็แก้ไขได้ 

3.3.7 ทำแบบจำลองเพื่อนำบอร์ดไปใส่ในแบบจำลอง 

3.3.8 ทดสอบอุปกรณ์ภายในว่าสามารถใช่งานได้หรือไม่ หากอุปกรณ์มีข้อผิดพลาดก็สามารถ

ปรับปรุงแก้ไข้อปุกรณ์ให้มีการทำงานให้ดียิ่งขึ้น  

รูปการดำเนินงาน 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 



 

บทที่ 4 

ผลการทดลอง 

       โครงงานคอกหมูอัจฉริยะได้จัดทำการทดลองใช้งานแลว้ได้ผลดังนี้  

1.ให้อาหารได้ทั่วถึง ระบบน า้ไม่มีปัญหา 

2.สามารถควบคมุอณุภมูิใหเ้หมาะสมกบัหมไูด ้ 

3.ฆา่เชือ้โรคก่อนเขา้ไปในคอกหม ูลา้งท าความสะอาดไดอ้ย่างมีประสิทธิภาพ  

4.เปิดปิดไฟไดต้ามเวลา 

 5.ระบบความปลอดภยัท างานไดต้ามปกติแตบ่างครัง้อาจมีการรวนบาง 

6.ระบบท าแก๊สชีวภาพนัน้สารถผลิตแก๊สได ้แต่ตอ้งเลีย้งหมจู านวนมาก  

     แต่ในบางครั้งระบบของเราอาจจะมีการขัดข้อง เนื่องจากสาเหตุต่างๆท่ีเกี่ยวกับไฟฟ้ารวมถึง

ตัวบอร์ดเอง ดังนั้นเราจึงควรมีการปรับปรุงแก้ไขสาเหตุข้างต้นนี้ได้ก็จะมีความปลอดภัยในการใช้

งานมากขึ้น 

 

  

 

 

 

 

 



บทที่ 5 

สรุปผล อภิปรายและข้อเสนอแนะ 

   5.1 สรุปผลการทำโครงงาน 

       การดำเนนิโครงงานเรื่อง คอกหมูอัจฉริยะ จากการทดสอบในโมเดล พบว่าสามารถทำงานได้
อย่างมีประสิทธิภาพและตรงกับวัตถุประสงคข์องโครงงาน แต่ถ้านำไปสร้างเป็นกรงเลี้ยงไก่ไข่จริง
อาจจะไม่สามารถทำงานได้อย่างที่คาดหวังไว้เนื่องจากตัวบอร์ด วัสดุอุปกรณ์ ไฟฟ้าดับ  

และอาจเกิดไฟฟ้ารัดวงจรได้ ถ้าเราสามารถจัดการกับปัญหาเหล่านี้ได้ก็จะสามารถทำงานได้ตามที่
คาดหวังไว้ 

 

5.2 ปัญหาทีพ่บ 

          5.2.1 ต้องมาเติมอาหารและน้ำเวลาหมดจากเครื่องด้วย 

          5.2.2 การให้อาหารอาจจะไม่ทั่วถึง 

          5.2.3 บอร์ดเสียหายง่ายถ้าโดนน้ำ 

           

5.3 อภิปรายและข้อเสนอแนะ 

          5.3.1 เช็ดอุปกรณ์ให้ดีก่อนใช้งาน 

          5.3.2 ศึกษาอุปกรณ์แต่ละชิ้นให้ดีก่อนใช้งาน 

          5.3.3 ควรมาเช็ดอุปกรณ์ขณะใช้งานว่าปกติดีไหม 

 

 



โค๊ตของคอกหมูอัจฉริยะ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 


