
 

 

 

ที่มาและความสำคัญของลิฟต์
โครงงาน 
       ปัจจุบันพื้นที่การใช้งานมีอยู่จำกัด แนวโน้มการขยายตัวของความ
ต้องการที่อยู่อาศัยและพื้นที่ประกอบธุรกิจมีค่อนข้างมาก เก่ียวเน่ืองกับ
ความเป็นอยู่ในชีวิตประจำวันทำให้มีความจำเป็นต้องสร้างอาคารที่สูงข้ึน
เพื่อให้เพียงพอต่อความต้องการ และสิ่งที่จำเป็นต่ออาคารสูงน่ันก็คือลิฟต์ 
เมื่อแนวโน้มที่จะมีอาคารสูงเพิ่มมากขึ้น ทำให้การติดต้ังและใช้งานของ
ระบบลิฟต์จึงเพิ่มมากขึ้นตามไปด้วย ส่งผลให้ลิฟต์จึงเป็นพาหนะที่มี
ความสำคัญในการขนส่งภายในอาคารสูงไม่ว่าจะเป็นหอสูง อาคาร
สำนักงานและโรงงานย่อมมีลิฟต์เป็นส่วนหน่ึงของอาคาร 

           ลิฟต์ถือวา่เป็นอุปกรณ์สำคัญในชวีิตประจำวนัสำหรับการอยู่อาศัย
ในอาคารสูงเป็นอยา่งยิ่งและลิฟต์เป็นอุปกรณ์ที่ใช้มอเตอร์ไฟฟ้าเป็นตัว
ขับเคลื่อนโดยเฉลี่ยลิฟต์ปัจจุบันมีวิกฤตพลังงานไฟฟ้าดังน้ันการออกแบบ
ลิฟต์จึงมีการออกแบบโดยการผ่อนแรงของมอเตอร์เพือ่ช่วยประหยัด
พลังงาน ระบบแสงสว่างในลิฟต์โดยทัว่ไปจำเป็นต้องใช้เป็นโซลาร์เซลล์
ช่วยในเรื่องของระบบแสงสว่าง ระบบความปลอดภัยของลิฟต์จำเป็นต้องมี
ระบบล็อคอัตโนมัติเมื่อสายเคเบิลที่ติดกับลิฟต์ขาด ดังน้ันระบบการทำงาน
ของลิฟต์ จำเป็นต้องใช้ในระบบมอเตอร์และระบบรอกเพื่อชว่ยในการผ่อน
แรงการทำงานของมอเตอร์ของลิฟต์ ซึ่งจะสามารถลดการใช้พลังงานไฟฟา้
โดยการผ่อนแรงที่เกิดโดยมอเตอร์ไฟฟ้าที่มีอยู่เดิมเป็นการพัฒนาเทคโนโลยี
การใช้พลังงานของลิฟต์ให้มีประสิทธิภาพ ลดการใช้พลังงาน จึงเป็นการ
พัฒนาระบบลิฟต์ที่สำคัญต่อการอนุรักษ์พลังงาน 

             ลิฟต์ส่วนใหญ่ที่ใช้กันอยู ่ในปัจจุบันเป็นลิฟต์ที ่ใช้มอเตอร์เป็น
อุปกรณ์ต้นกำลังที ่สำคัญ (Prime Mover) ในการขนส่งกำลัง (Power 
Transmission) โดยโครงงานน้ีจะใช้ระบบรอกเคลื่อนที่เพื่อช่วยในการผ่อน
แรงและประหยัดพลังงานและรอกเด่ียวตายตัวเพื่อช่วยให้เกิดความสะดวก 
ดังนั้นโครงงานชิ้นนี้จึงเพิ่มระบบรอกเคลื่อนที่เข้าไปในระบบเพื่อเป็นการ
ผ่อนแรงของการทำงานของมอเตอร์เพื ่อเป็นการประหยัดพลังงานอีก
ทางเลือกหน่ึง 
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ผลการทดลอง 
    ผลจากการทดลองลิฟต์ การควบคุมการข้ึนลง โดยใช ้
Arduino ผลปรากฏว่าลิฟต์สามารถทำงานได้จริง โดยลิฟต์
แต่ละช้ันจะมีปุ่มกดและรีโมทย์เรียกลีฟต์และเซ็นเซอร์
ตรวจจับสิ่งกีดขวางอยู่จะคอยสั่งให้ลิฟต์หยุด เม่ือถึงชั้นที่
ต้องการ และระบบหยุดการทำงานของลีฟต์หากเชือกขาด 
โดยใช้โซลินอยด์กลอน 2 ตัวและแม่เหล็กไฟฟ้าในการหยุด
ลิฟต์ 
 ซ่ึงผลการทดสอบสามารถหยุดลีฟต์ได้ก่อนที่จะถึงชั้นล่าง 
  
 

Arduino Mega 
 

 

หลักการทำงาน 
  การทำงานของลิฟต์เม่ือเราเสียบปลั๊กไฟ ก็จะส่งกระแสไฟไป
ให้สเต็ปดาว 5V DC แล้วส่งไปยังอาดูโน่เมก้า 5V DC อาดูโน่
เมก้าก็จะส่งไปที่มอเตอร์ไดเวอร์ และสเต็ปอัพ 12V DC  ก็จะ
ส่งไปให้มอเตอร์ไดเวอร์โดยตรง  ลิฟต์ก็จะทำงาน ในลฟิต์แต่ละ
ชั้นจะมีปุ่มกดของแต่ละช้ันและเซ็นเซอร์ตรวจจับสิ่งกีดขวางอยู่
จะคอยสั่งให้ลิฟต์หยุดเม่ือถึงที่ต้องการจะไป 
 

ข้อเสนอแนะ 
1. โครงงานลีฟต์เหมาะกับการทำงานร่วมกับบอร์ด Arduino 
และ Raspberry Pi ส่วน kid bright ไม่เหมาะกับการทำงาน 
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