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ชุดสาธิตระบบควบคุมผักสวนครัว ด้วยบอร์ดKidBright ผ่านระบบIOT 
Demonstration set for vegetable gardening control system

with KidBright board via IOT system 



กิตติกรรมประกาศ 

           โครงการเรื่องชุดสาธิตระบบควบคุมผักสวนครัวด้วยบอร์ด KidBright ผ่านระบบ IOT นี้สำเร็จได้ด้วย
ความร่วมมือของคณะผู้จัดทำ และได้รับการช่วยเหลือ สนับสนุนจากครูประจำกลุ่มสาระวิชาวิทยาศาสตร์ 
ก่อนอื่นต้องขอขอบคุณ ครูณิชาภัทร พึงศรี ที่เป็นที่ปรึกษาหลักของโครงการวิจัยนี้ ซึ่งให้ความอนุเคราะห์ใน
การสอน การให้ความรู้ การติดตามความก้าวหน้าในการดำเนินการวิจัย ตลอดจนให้คำปรึกษา แนะนำในการ
แก้ไขข้อบกพร่องต่าง ๆ เพื่อให้โครงการวิจัยนี้มีความสมบูรณ์ คณะผู้จัดทำจึงขอกราบขอบพระคุณเป็นอยา่ง
สูงมา ณ ท่ีนี้  

 ขอขอบคุณโรงเรียนโสตศึกษาจังหวัดสงขลา ในการเอื้อเฟื้อสถานที่การปฏิบัติการวิจัยจนกระท่ัง
สำเร็จผลลุล่วงไปด้วยดี 
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1. ชื่อโครงงาน ชุดสาธิตระบบควบคุมผักสวนครัวด้วยบอร์ด KidBright ผ่านระบบ IOT 
2. คณะผู้จัดทำ 

1. ด.ญ.อาดีละห์    กามาอูเซ็ง           ช้ันมัธยมศึกษาปีท่ี 1 
2. ด.ญ.อังคณา     บุญเกื้อ               ช้ันมัธยมศึกษาปีท่ี 2 
3. ด.ญ.สรัลยา      จอกทอง             ช้ันมัธยมศึกษาปีท่ี 2 

     3 ชื่อครูที่ปรึกษา 

1. นางณิชาภัทร           พึงศรี 
2. นางสาวนริศรา         พูลใหญ่ 
3. นางสาวกนกวรรณ    เพชรจรูญ 

     4.ที่มาและความสำคัญ 

พริก (Chili) มีชื่อทางวิทยาศาสตร์ว่า Capsicum spp. เป็นพืชในวงศ์ Solanaceae ตระกูลเดียวกับ
มันฝรั่งและมะเขือ เป็นไม้ล้มลุกความสูงประมาณ 1-2.5 ฟุต มีลำต้นหลักเพียงต้นเดียว แต่จะแตกกิ่งออกไป
เรื่อย ๆ เป็นพุ่มขนาดเล็ก ออกเป็นใบเด่ียว ทรงกลมรี และปลายแหลม ออกดอกตรมง่ามใบสีขาว 1-3 ดอก มี
ผลสีเขียว เมื่อโตเต็มท่ีจะเปล่ียนสี เป็นสีแดง ส้ม หรือแดงปนน้ำน้ำ ผิวเรียบล่ืนเป็นมัน ภายในผลมีแกนเมล็ด
ตรงกลาง ขนาดแตกต่างออกไปตามสบายพันธุ์ แบ่งความเผ็ดตามปริมาณสารแคปไซซินหรือสารให้ความเผ็ด
ในพริก 3  ระดับ และมีหน่วยเป็นสโควิลล์ (Scoville) 

ปัจจุบันมีการปลูกต้นพริกในโรงเรียนซึ่งหากเริ่มการเพาะปลูกช่วงแรกๆจะต้องเพาะต้นกล้าก่อนท่ีจะ
ลงปลูกจริง จึงจำเป็นต้องรดน้ำให้ชุ่มทุกวัน พร้อมสังเกตว่าดินระบายน้ำได้ดีหรือไม่ และจะต้องวางกระถางไว้
ท่ีแดดส่องถึง เมื่อต้นกล้าเริ่มงอกสูง 6 นิ้วขึ้นไปและออกใบให้เห็น ให้ถอนต้นกล้าท่ีอ่อนแอท้ิงไปให้เหลือไว้
เฉพาะต้นกล้าท่ีแข็งแรงเพียง 1 ต้น หลังจากนั้นก็ทำการย้ายต้นกล้าพริกไปปลูกในกระถางใหญ่ท่ีมีดินร่วนปน
ทรายผสมปุ๋ยหมัก  การใช้น้ำต้องดูว่าสภาพดินเป็นอย่างไร การประมาณจึงทำให้สภาพของดินไม่คงท่ี 
ตลอดจนการเพาะปลูกไม่ว่าจะเป็นการเพาะเมล็ด การเก็บเกี่ยว การกำจัดวัชพืช การจัดเตรียมแปลงปลูกหรือ
การเก็บเกี่ยวพริกต้องใช้แรงงานคน 

       ผู้วิจัยจึงมีแนวคิดในการแก้ไขปัญหาโดยใช้ชุดสาธิตระบบควบคุมผักสวนครัวด้วยบอร์ด KidBright ผ่าน
ระบบ IOTเพื่อควบคุมการทำงานของอุปกรณ์เซ็นเซอร์อัตโนมัติได้แก่ การควบคุมการรดน้ำ การวัดอุณหภูมิ
ดิน และวัดอุณหภูมิในโรงเรือนที่เป็นชุดสาธิตชุด เมื่อเซนเซอร์ ตรวจวัดค่าถ้าหากดินแห้ง เครื่องก็จะทำงาน 
ให้มีการรดน้ำจนกว่าความชื่นในดินจะได้ตามระบบที่กำหนด และถ้าหากอุณหภูมิในในโรงเรือนชุดสาธิตมี
ความร้อนมากกว่า ที่กำหนดไว้ พัดจะเปิดการทำงาน เพื่อให้อุณหภูมิในโรงเรือนที่เป็นชุดสาธิตได้ตามท่ี
เหมาะสม และตรงตาม ปัญญาปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง ที่ว่า ความรอบรู้เกี่ยวกับวิชาการต่าง ๆ ท่ี
เกี่ยวข้องอย่างรอบด้าน ความรอบคอบที่จะนำความรู้ เหล่านั้นมาพิจารณาให้เชื่อมโยงกัน เพื่อประกอบการ
วางแผน และความระมัดระวังในขั้นปฏิบัติ และการพัฒนาท่ีสมดุล และยั่งยืน พร้อมรับต่อการเปล่ียนแปลงใน
ทุกด้าน ท้ังด้านเศรษฐกิจ สังคม ส่ิงแวดล้อม ความรู้ และเทคโนโลยี 
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5.วัตถุประสงค์ 

 1. เพื่อศึกษาประยุกต์ใช้บอร์ด KidBright ให้มีประโยชน์ในทางเกษตร 
 2. เพื่อออกแบบและสร้างระบบควบคุมการดูแลต้นพริก 
 3. เพื่อลดเวลาในการดูแลต้นพริก 

6. เป้าหมายผู้ใช้งาน 
 1. เป็นตัวอย่างการฝึกทักษะอาชีพของนักเรียน ในรายวิชาการปลูกไม้ดอกไม้ประดับและรายวิชาชุมนุม 
 2. ช่วยในการลดภาระหน้าท่ี ครูและบุคลากรภายในโรงเรียน 
 
7. ประโยชน์ที่ได้รับ 

 1 ใช้ความรู้จากการเรียนวิชาวิทยาการคำนวณ การโค้ดด้ิงมาสร้างส่ิงประดิษฐ์ท่ีสามารถแกปัญหาใน

ชีวิตประจำวัน และเกิดประโยชน์แก่บุคคลท่ีมีความบกพร่องทางการได้ยิน 

        2. ได้นำระบบควบคุมการดูแลต้นพริกไปใช้ประโยชน์ในงานด้านเกษตรกรรม 

        3 ระบบควบคุม มีท้ัง การควบคุมการรดน้ำ การวัดอุณหภูมิในดิน ซึ่งสะดวกต่อการดูแลของเกษตรกร 

8.รายละเอียดสิ่งประดิษฐ์ 

 8.1 วัสดุอุปกรณ์ที่ใช้ 

ท่ี รายการ ภาพ จำนวน 

1 บอร์ด Kid Bright 

 

 

 

 

 

1 
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ท่ี รายการ ภาพ จำนวน 

2 สายไฟ 

 

 

 1 ชุด 

3 ชุดไฟต่อ LED ต่อ USB 

 

1 ช้ิน 

 

4 โฟโต้บอร์ด 

  

 

 

1 ชุด 

5 โมดูล รีเลย์ 5V 2Chanal 

 

1 ชุด 

6 
เซ็นเซอร์วัดความช้ืนในดิน 

Soil Moisture Sensor Module 

 

2 ชุด 
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8.2 โครงสร้างและส่วนประกอบ 
 8.2.1 ส่วนประกอบของของชุดเซ็นเซอร์การควบคุมการรดน้ำ การวัดอุณหภูมิดิน 
 

 

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 1 ส่วนประกอบภายในเพือ่การใช้งาน 

 

รูปที่ 2  โครงสร้างโรงเรือนควบคุมผักสวนครัวด้วยบอร์ด KidBright ผ่านระบบ IOT 

8.3 คุณสมบัติสิ่งประดิษฐ์ 

 ชุดสาธิตระบบควบคุมผักสวนครัว ผ่านระบบ IOT หมายถึง เป็นชุดควบคุมส่ังการด้วยการใช้บอร์ด 
KidBright โดยจะมีการควบคุมการรดน้ำและการวัดอุณหภูมิในดิน เพื่อลดเวลาในการรดน้ำและสามารถรู้
ผลได้ทางแอปพลิเคช่ัน เพื่อสะดวกในการรดน้ำต้นไม้และลดภาระเวลา 
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9. วิธีการดำเนินงาน 

 9.1 ขั้นตอนและวิธีการออกแบบ 

       ในการปฏิบัติงานให้สำเร็จได้ตามเป้าหมายภายในเวลาท่ีกำหนดนั้นจำเป็นต้องมีการวางแผน

โครงการเพื่อให้ทราบแนวทางและขั้นตอนการปฏิบัติท่ีถูกต้องโดยแยกการพิจารณาเป็นขั้นตอนในการ

ดำเนินงานของระบบควบคุมดูแลการรดน้ำและการวัดอุณหภูมิในดิน 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปท่ี  3 ขั้นตอนการดำเนินงาน 
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    9.2 การสร้างชุดคำสั่ง (แสดงภาพการเขียนโค้ดคำสั่งบนโปรแกรม KidBright) 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปที่ 3 ชุดคำสั่งการเขียนโค้ดคำสั่งบนโปรแกรม KidBright 

     9.3 การออกแบบโครงสร้างและอุปกรณ์ที่ใช้ประกอบชิ้นงาน 

          ในการจัดทำชุดสาธิตระบบควบคุมผักสวนครัวผ่าน IoT จะมีรายละเอียดการออกแบบและอุปกรณ์
ท่ีใช้ดังนี้  

         9.3.1 การออกแบบส่วนโครงสร้างชองชุดสาธิตระบบผักสวนครัวผ่าน IoT การออกแบบส่วนโครงสร้าง
ของช้ินงาน ขนาด กว้าง 75 x สูง 48  ซม. 

             - ทำการวัดและตัดพลาสติก ตามขนาดท่ีได้ออกแบบไว้ 

             - ทำการตัดท่อ PVC ท้ังหมด 4 ขนาด เพื่อทำส่วนฐานมีขนาด ยาว 40 ซม. 11 ท่อน ยาว 30 ซม. 
4 ท่อน ยาว 20 ซม. 2 ท่อน ยาว 17 ซม. 4 ท่อน และประกอบส่วนฐานตามแบบและขนาดท่ีได้ออกแบบไว้ 

       - ทำการคลึงพลาสติกกันแมลงขนาดความถ่ี 50 ตา ในโรงเรือนตามแบบและขนาดท่ีได้ออกแบบไว้ 

       - เจาะรูเพื่อทำการยึดอุปกรณ์เข้ากับโครงสร้างของช้ินงาน 

       - ประกอบช้ินส่วนของอุปกรณ์ต่าง ๆ เข้าด้วยกัน ได้แก่ กล่องระบบควบคุม เซ็นเซอร์ต่างๆ  พัดลมและ
ปัม๊น้ำ 2 ตัว 
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9.3.2 การออกแบบด้านซอฟต์แวร์ 

      1. ติดต้ังแอพลิเคช่ัน KidBright IOT บนสมาร์ทโฟน  

 

 

รูปที่ 4 แอพลิเคช่ัน KidBright IOT 

      2.  หน้าโปรแกรม KidBright IOT 

 

 

 

 

 

 

รูปที่ 5 หน้าโปรแกรม KidBright IOT 

 

9.3 ประกอบชิ้นงานและโครงสร้าง 

 9.3.1 ติดต้ังอุปกรณ์ สายไฟ และเซ็นเซอร์วัดค่าความช้ืนในดินบนแผงบอร์ด KidBright ลงในกล่อง
พลาสติก 

         

 

 

 

 

รูปที่ 6 รูปแสดงขั้นตอนติดต้ังอุปกรณ์ สายไฟ และเซ็นเซอร์วัดค่าความชื้นในดินบนแผงบอร์ด KidBright 
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9.3.2 ประกอบฐานท่ีตัดไว้ทั้ง 4 ขนาดเข้าด้วยกัน เพื่อเป็นโครงสร้าง 

  

 

 

 

 

 

 

                                                                                 

  

 

 

รูปที่ 7 รูปแสดงขั้นตอนการประกอบฐานโครงสร้าง 

 

          9.3.3 ทดสอบระบบควบคุมผักสวนครัวผ่านแอฟพลิเคช่ัน KidBright IOT บนสมาร์ทโฟน  

 

  

 

 

 

   

ใ 

 

 

 

รูปที่ 8 การแสดงค่าผ่านทางแอพลิเคช่ัน KidBright IOT บนสมาร์ทโฟน 
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10. ผลการทดสอบประสิทธิภาพการทำงาน 

  ผู้จัดทำได้พัฒนาระบบควบคุมผักสวนครัวซึ่งมีความสำคัญทางรายวิชาไม้ดอกไม้ประดับและ
รายวิชาชุมนุมและช่วยในการลดภาระหน้าท่ี ครูและบุคลากรภายในโรงเรียน โดยระบบควบคุมผักสวนครัว
จะแจ้งเตือนผ่านสมาร์ทโฟน และสามารถควบคุมผ่านสมาร์ทโฟนได้อย่างสะดวก 

11. สรุปผลและข้อเสนอแนะเพื่อพัฒนาผลงานต่อไป 

     11.1 สรุปผล 

 ในการทำงานของโครงงานนี้เป็นการทดสอบชุดสาธิตระบบควบคุมผักสวนครัวด้วยบอร์ด Kid 
Bright ผ่านระบบ IOT ซึ่งจะประกอบไปด้วยชุดวงจรภาคส่งค่าต่างๆ ได้แก่ การวัดค่าควบคุมการรดน้ำ การวัด
อุณหภูมิดิน และการวัดอุณหภูมิภายในชุดทดลอง มายังชุดวงจรภาครับท่ีใช้บอร์ด Kid Bright  เป็นหัวใจหลัก
ในการควบคุมการทำงาน ซึ่งโครงสร้างภายในกล่องควบคุม ประกอบไปด้วย บอร์ด Kid Bright โมดูลรีเลย์ 5V 
2 chanal สายไฟ ชุดไฟต่อ LED ต่อ USB โฟโต้บอร์ด และเซ็นเซอร์วัดความช้ืนในดิน (SoilMoisture 
Sensor Module)  

                 หลักการทำงานองชุดสาธิตระบบควบคุมผักสวนครัวด้วยบอร์ด KidBright ผ่านระบบ IOT โดย

จะควบคุมการรดน้ำตามเวลาท่ีกำหนดและจะหยุดการรดน้ำก็ต่อเมื่อความช้ืนในดินจะได้ความช่ืนท่ีเหมาะสม

เมื่อเซนเซอร์ ตรวจวัดค่าถ้าหากดินแห้ง เครื่องก็จะทำงาน ให้มีการรดน้ำจนกว่าความช่ืนในดินจะได้ตามระบบ

ท่ีกำหนด และถ้าหากอุณหภูมิในในโรงเรือนชุดสาธิตมีความร้อนมากกว่า ท่ีกำหนดไว้ พัดจะเปิดการทำงาน 

เพื่อให้อุณหภูมิในโรงเรือนท่ีเป็นชุดสาธิตได้ตามท่ีเหมาะสม 

                         จากการทดลองชุดสาธิตระบบควบคุมผักสวนครัวด้วยบอร์ด KidBright ผ่านระบบ IOT 

ผลท่ีได้พบว่าจากการควบคุมการดูแลต้นพริก สามารถตรวจวัดค่าและแสดงค่าท้ังหมดของโรงเรือน ได้ผ่านทาง

แอพลิเคช่ัน KidBright บนสมาร์ทโฟน และกล่องควบคุมระบบท่ีติดต้ังหน้าโรงเรือน การควบคุมของระบบต้น

พริกจะแบ่งออกเป็น การควบคุมการรดน้ำ การวัดอุณหภูมิดิน และวัดอุณหภูมิในโรงเรือน 

      11.2 ข้อเสนอแนะ 

  11.2.1 ควรมีการพัฒนาให้มีการใช้ระบบควบคุมผักสวนครัวด้วยบอร์ด KidBright ผ่านระบบ IOT
ให้ใช้งานได้ในโรงเรือนขนาดเล็กๆได้ 

   11.2.2 ควรมีการพัฒนาให้มกีารใช้พลังงานทดแทน เช่น โซล่าเซลล์แทนการใช้ไฟฟ้าในโรงเรียน 

      11.3 ปัญหาและแนวทางแก้ไข 
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              5.3.1 ไม่สามารถดูข้อมูลยอ้นหลังในหน้าจอ LCD ได้ ควรใช้ Data Logger Shield สำหรับเก็บ
ข้อมูลท่ีแสดงค่าในทุกวัน เพื่อสามารถดูข้อมูลยอ้นหลังได้ 

            5.3.2 อุปกรณ์ท่ีใช้บางตัวมีราคาถูกมาก ทำให้อายุการใช้งานมีไม่มาก ควรเลือกใช้อุปกรณ์ท่ีมีราคา 

พอเหมาะกับการใช้งานท่ีนานของโรงเรือนจะได้ไม่เสียเวลาในการเปล่ียนอุปกรณ์ใหม่ 

12. เอกสารอ้างอิง 

     คู่มือการใช้งาน Kid Bright (2561). [ออนไลน์] เข้าถึงได้จาก Home - Coding at School (kid-
bright.org) 

    นราธิป ทองปาน และธนาพัฒน เท่ียงภักดี. (2559). ระบบรดน้ำอัตโนมัติผ่านเครือขายเซ็นเซอรไร
สาย.วารสารวิชาการการจัดการเทคโนโลยีสารสนเทศและนวัตกรรม. ปที่ 3, ฉบับที่ 1 มกราคม –มิถุนายน 
2559, หนา 34-42 

   สำนักงานวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยีแห่งชาติ. (2561). สนุกKids สนุกcode กับ Kidbright. 
ปทุมธานี: มหาวิทยาลัยธรรมศาสตร์ 

  ศูนย์เทคโนโลยีอิเล็กทรอนิกส์และคอมพิวเตอร์แห่งชาติสำนักนักงานพัฒนาวิทยาศาสตร์และ
เทคโนโลยี แห่งชาติและเทคโนโลยีแห่งชาติ และสถาบันส่งเสริมการสอนวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี. (2562). 
เทคโนโลยี(วิทยาการคำนวณ). พิมพ์ครั้งที ่ 1. ปทุมธานี: สำนักนักงานพัฒนาวิทยาศาสตร์และ เทคโนโลยี
แห่งชาติ 

https://medium.com/sathittham/galileo-gen2-getting-started-6- 
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ผูรั้บผิดชอบโครงงาน 
 

 

 

 

 

 

 

การประกอบโครงสร้างโรงเรือน 
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การประกอบโครงสร้างโรงเรือน 
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การประกอบการติดต้ังระบบการควบคุม 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปโรงเรือนที่ประกอบเรียบร้อย 

 

 

 

 

 

 


