
SHOW&SHARE 2022
สิ�งประดิษฐ์สมองกลฝ�งตว

 
จัดทําโดย
สามเณรประวีร์ ชูวงค์
สามเณรพุฒิพงค์ เรียงสันเทียะ
สามเณรสุรสิทธิ� โลกระโทก
ครูที�ปรึกษา
นายพิรพัฒน์ แก้วแสน

ที�มาและความสําคัญ

ข้อเสนอแนะ

หลักการทํางาน

ผลการทดลอง

ในป�จจุบัน เทคโนโลยีมีการพัฒนาอย่างมาก มี
การประดิษฐ์นวัตกรรมทางเทคโนโลยีที�ทันสมัย

ช่วยให้มนุษย์ได้รับความสะดวกสบายในการ
ดําเนินชีวิตมากยิ�งขึ�น การทํางานด้วย
เครื�องจักรอัตโนมัติเป�นระบบที�ทันสมัย

สามารถประยุกต์ใช้ได้หลายรูปแบบ ในการ
จัดการเรียนการสอนวิชาการออกแบบ จําเป�น
อย่างยิ�งที�จะใช้เครื�องพิมพ์ 3 มิติ เพื� อนําชิ�น

งานที�ออกแบบไว้มาใช้ในการสร้าง
โครงงานลิฟต์นี�

โครงานลิฟต์โรงเรียนศรีเกษตรวิทยา
 

เมื�อกดสวิตช์ที�  1 ตัวมอเตอร์
จะดึงตัวห้องของลิฟท์ ขึ�นไป
ยังชั�นที� 1 เมื�อ กดสวิตช์ ที� 2
ก็จะดึงไปชั�น ที� 2 ทํารูปแบบ
เดี�ยวกันกับทุกชั�น 

1. เปลี�ยนวัสดุจากไม้ให้เป�นอลูมิเนียมหรือ
อคิลิคเพื� อความแม่นยําในการทําโครงสร้าง

2. ควรมีที�จัดสายไฟเพื� อความ
เรียบร้อยของตัวชิ�นงาน

3. ในการสร้างควรเลือกใช้ชุดขับ
เคลื�อนเป�นแบบ BALL SCREW

(เพลาเกลียว) ในส่วนที�ต้องเคลื�อนที�
ไม่ควรมีระยะคลอนเพราะจะทําให้เกิด
ความผิดพลาดในการวัดระยะของ

ULTRASONIC จนทําให้คลาดเคลื�อน

จากการทดลองการทํางาน 
          ครั�งที� 1 พบว่าเกิดการคาดเคลื�อน
เนื�องจากตัวเซนเซอร์ ULTRASONIC วัดระยะทาง
ไม่คงที�ทําให้ตัวลิฟต์หยุดไม่ตรงชั�น
          ครั�งที� 2 พบว่าระหว่างที�กําลังเคลื�อนที�ขึ�น
หรือลงตัวลิฟต์นั�นมีอาการสั�นทําให้ตัวลอก
ทดแรงเกิดการขยับจนทําให้เอ็นที�ผูกไว้กับตัวลิฟต์
ตกออกจากลอก
          ครั�งที� 3 จากการที�นําป�ญหาที�พบในครั�ง
แรกและสอง ทําให้ลิฟต์มีความเสถียรมากจน
สามารถใช้การได้จริง

 


