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ครูที่ปรึกษาโครงงานหลัก 1. นางสาวพนิดา เล้าประเสริฐ 
                               2. นางสาวปวณีา จันทร์เพ็ง 
                               3. นายพีรภัทร์ ตรงดี 
โรงเรียนวัดไผ่ด า  แผนกสามัญศึกษา 

 ในการจัดท าโครงงานเรื่อง หุ่นยนต์กรองอากาศ จัดท าข้ึนเพ่ือ
แก้ไขปัญหามลพิษ ควันและฝุ่นละออง ซึ่งจากการศึกษา ค้นคว้า ทดลอง
และทดสอบประสิทธิภาพการท างานของเครื่องหุนยนต์กรองอากาศ 
ระบบสามารถตรวจวัดคุณภาพอากาศและค่าฝุ่นละอองได้ และสามารถ
เดินตามเส้นทางที่ก าหนดไว้ได้ตรงตามเงื่อนไขที่ทางคณะผู้จัดท าก าหนด
ไว้  โดยมีหลักการท างาน คือ เซนเซอร์ตรวจวัดค่าความหนาแน่นของฝุ่น 
ตรวจวัดค่าความหนาแน่นของฝุ่นและส่งข้อมูลไปยังบอร์ด Kid Bright 
เพ่ือประมวลค่าความหนาแน่นของฝุ่น ถ้าค่าความหนาแน่นของฝุ่นละออง
มีค่ามากกว่า 50 ข้ึนไป ระบบจะสั่งการให้หุ่นยนต์หยุดเดินและพัดลมจะ
ท างาน  ดูดอากาศที่ไม่ดี มีฝุ่นละออง เข้าไปด้านในผ่านแผ่นกรองก่อน 
และมีการแจ้งเตือนไปยัง แอปพลิเคชั่น LINE  ซึ่งหุ่นยนต์กรองอากาศน้ี 
มีขนาดเล็ก สามารถท างานได้ดีในพ้ืนที่ หรือบริเวณที่ไม่กว้างมาก 

บทคัดย่อ/บทน า 

ผลการทดลอง 

ข้อเสนอแนะ 

รูปภาพของการทดลองโครงงาน 

คณะผู้จัดท า 
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   สิ่งประดษิฐส์มองกลฝ่ังตัว 

จากการศึกษา ค้นคว้า ทดลองและทดสอบประสิทธิภาพการท างานของหุ่นยนต์
กรองอากาศ สามารถเคลื่อนที่ ไปตามเส้นทางที่คณะผู้จัดท าก าหนดไว้ โดยมีค่า                       
ความถูกต้องแม่นย าทางตรง คิดเป็น 80% ทางโค้ง 60% และผลการกรองอากาศ                                  
ที่ค่าความหนาแน่นของฝุ่นละอองมีค่ามากกว่า 50 ระบบจะสั่งการให้พัดลมดูดอากาศ
ท างาน ดูดอากาศที่ไม่ดี มีฝุ่นละออง เข้าไปด้านใน ผ่านแผ่นกรองและมีการแจ้งเตือนไป
ยัง แอพพลิเคชั่น สามารถท างานได้ตรงตามเงื่อนไขที่ก าหนดไว้ 

1. ถ้ามีโอกาสจะต่อยอดให้ใช้งาน ได้สะดวกมากข้ึน 
มีความคิดสร้างสรรค์และพัฒนาให้ดีกว่าเดิม 
2. ในอนาคตมีความคิดว่าจะท าให้หุ่นยนต์ตัวน้ีเลิก
เดินตามเส้น และจะท าให้มันสามารถเดินไปไหนก็
ได้ในห้องเราและโดยที่มีเซ็นเซอร์ตรวจจับกันชน 
เป็นต้น 
 

สรุปผลการทดลอง 

หลักการท างาน 


