
  
 

 

โครงงาน เรื่องลิฟต์ส าหรับผู้ป่วย 
หรือผู้พิการนั่งโฟร์แชร์ 

 

โดย 
 

๑. นางสาวสิรินทรา  ภูแช่มโชติ    
   ๒. เด็กหญิงธีรดา  เพชรรักษา   
   ๓. เด็กหญิงสุนันษา  เกตุแก้ว 
 

ครูที่ปรึกษา 
1. นายสานิต โลบภูเขียว 
2. นายณัฐพล  วงษ์ยอด 
๓. นายนวภพ  เชื้อค าเพ็ง  

 
 

โทรศัพท์ 084 – 3287808 

 

 

โรงเรียนราชประชานุเคราะห์ ๕๓ จังหวัดสกลนคร 

 
 



 
 

โครงงานเร่ือง    ลิฟต์ส าหรับผู้ป่วยหรือผู้พิการนั่งโฟร์แชร์ 
คณะผู้จัดท า  ๑. นางสาวสิรินทรา  ภูแช่มโชติ    
   ๒. เด็กหญิงธีรดา  เพชรรักษา   
   ๓. เด็กหญิงสุนันษา  เกตุแก้ว    
ครูที่ปรึกษา            1. นายสานิต โลบภูเขียว 
                            2. นายณัฐพล  วงษ์ยอด 
   ๓. นายนวภพ  เช้ือค าเพ็ง  
                             
 

บทคัดย่อ 
 

โครงงานเรื่อง ลิฟต์ส าหรับผู้ป่วยหรือผู้พิการนั่งโฟร์แชร์มีท่ีมาจากโรงเรียนราชประชานุ
เคราะห์ ๕๓ จังหวัดสกลนคร เป็นโรงเรียนในกลุ่มส านักบริหารงานการศึกษาพิเศษ ซึ่งเป็นโรงเรียนท่ี
จัดการศึกษาให้นักเรียนท่ีมีความด้อยโอกาส นักเรียนพิการ และกลุ่มท่ีมีความต้องการพิเศษ ทีม
พัฒนาจึงเล็งเห็นการน าเทคโนโลยีปัญญาประดิษฐ์ หรือ AI มาช่วยเหลือผู้ป่วยหรือผู้พิการนั่งโฟร์แชร์
ในกรณีท่ีใช้ลิฟต์ เพื่ออ านวยความสะดวกให้กับผู้ป่วยหรือผู้พิการนั่งโฟร์แชร์ ซึ่งมีวัตถุประสงค์คือ    
1. เพื่อออกแบบและสร้างลิฟต์ส าหรับผู้ป่วยหรือผู้พิการนั่งโฟร์แชร์ด้วยเครื่องพิมพ์สามมิติ 2. เพื่อ
ศึกษากลไกการท างานของลิฟต์ และป้องกันเหตุลิฟต์ตก แนวคิดในการพัฒนาคือการเขียนโปรแกรม
คอมพิวเตอร์โดยใช้บอร์ดคอนโทรลเลอร์ควบคุมการท างาน ร่วมกับเซนเซอร์ ซึ่งผลการทดลองพบว่า
จากการสร้างและออกแบบพิชิตยุง พบว่า เมื่อลิฟต์เคล่ือนท่ีจากช้ันล่างขึ้นไปช้ันบน โดยกดรีไมท
คอนโทรลหมายเลข 2 ลิฟต์จะเคล่ือนท่ีไปยังช้ันท่ี 2 จอ LCD บนบอร์ด Kidbright แสดงผลหมายเลข 
2 การแจ้งเตือนเสียงผ่านล าโพง ช้ันท่ี 2 หลอดไฟ LED ช้ันท่ี 2 จะติด และดับเมื่อกล่องลิฟต์ไปถึงช้ัน
ท่ี 2 และเมื่อกดรีไมทคอนโทรลหมายเลข 3 ลิฟต์จะเคล่ือนท่ีไปยังช้ันท่ี 3 จอ LCD บนบอร์ด 
Kidbright แสดงผลหมายเลข 3 การแจ้งเตือนเสียงผ่านล าโพง ช้ันท่ี 3 หลอดไฟ LED ช้ันท่ี 3 จะติด 
และดับเมื่อกล่องลิฟต์ไปถึงช้ันท่ี 3 และเมื่อลิฟต์เคล่ือนท่ีจากช้ันบนลงมาช้ันล่าง โดยกดรีไมท
คอนโทรลหมายเลข 2 ลิฟต์จะเคล่ือนท่ีไปยังช้ันท่ี 2 จอ LCD บนบอร์ด Kidbright แสดงผลหมายเลข 
2 การแจ้งเตือนเสียงผ่านล าโพง ช้ันท่ี 2 หลอดไฟ LED ช้ันท่ี 2 จะติด และดับเมื่อกล่องลิฟต์ไปถึงช้ัน
ท่ี 2  และเมื่อกดรีไมทคอนโทรลหมายเลข 1 ลิฟต์จะเคล่ือนท่ีไปยังช้ันท่ี 1 จอ LCD บนบอร์ด 
Kidbright แสดงผลหมายเลข 1 การแจ้งเตือนเสียงผ่านล าโพง ช้ันท่ี 1 หลอดไฟ LED ช้ันท่ี 1 จะติด 
และดับเมื่อกล่องลิฟต์ไปถึงช้ันท่ี 1 และระบบป้องกันลิฟต์ตก เมื่อลิฟต์เคล่ือนท่ีขึ้นหรือลงเมื่ออยู่
ระหว่างช้ันท่ี 1 และ 2 กล่องลิฟต์จะไปอยู่ท่ีช้ัน 1 เมื่อลิฟต์อยู่ช้ันท่ี 2 กล่องลิฟต์จะอยู่ท่ีช้ันท่ี 2 เมื่อ
ลิฟต์เคล่ือนท่ีขึ้นหรือลงเมื่ออยู่ระหว่างช้ันท่ี 2 และ 3 กล่องลิฟต์จะไปอยู่ท่ีช้ัน 2 เมื่อลิฟต์อยู่ช้ันท่ี 3 
กล่องลิฟต์จะอยู่ท่ีช้ันท่ี 3 ซึ่งถือว่าสามาถท างานได้อน่างมีประสิทธิภาพเป็นไปตามสมมติฐานท่ีได้ต้ัง
ไว้ 
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บทที่ 1 
บทน า 

 
ที่มาและความส าคัญ 

ปัจจุบันเทคโนโลยีเข้ามามีบทบาทมากมายในการใช้ชีวิตประจ าวัน ท้ังในรูปแบบส่ือ ส่ิงพิมพ์ 
ส่ิงอ านวยความสะดวก และอุปกรณ์ต่าง ๆ การใช้ประโยชน์จากความก้าวล้ าทางเทคโนโลยีนี้มีในผู้คน
ทุกกลุ่ม ทุกเพศ ทุกวัย เทคโนโลยีปัญญาประดิษฐ์ หรือ AI เป็นอีกหนึ่งส่ิงท่ีถูกหยิบยกมาใช้กัน
แพร่หลายในวงการอุตสาหกรรม วงการแพทย์ ธุรกรรมทางการเงิน แม้แต่วงการธุรกิจตลอดจนการ
รักษาความปลอดภัย 

โรงเรียนราชประชานุเคราะห์ ๕๓ จังหวัดสกลนคร เป็นโรงเรียนในกลุ่มส านักบริหารงาน
การศึกษาพิเศษ ซึ่งเป็นโรงเรียนท่ีจัดการศึกษาให้นักเรียนท่ีมีความด้อยโอกาส นักเรียนพิการ และ
กลุ่มท่ีมีความต้องการพิเศษ จากการเข้าร่วมโครงการเทคโนโลยีสารสนเทศสมเด็จพระเทพ
รัตนราชสุดา ฯ สยามบรมราชกุมารี และโครงการโรงประลองต้นแบบทางวิศวกรรม นักเรียนได้รับ
การพัฒนาทักษะด้านอิเล็กทรอนิกส์และการเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์ และการใช้เครื่องพิมพ์สาม
มิติ (3D-printer)  

ดังนั้นจากความเป็นมาท่ีก ล่าวมาข้าง ต้น ทีมพัฒนาจึงเล็งเห็นการน า เทคโน โลยี
ปัญญาประดิษฐ์ หรือ AI มาช่วยเหลือผู้ป่วยหรือผู้พิกำรนั่งโฟร์แชร์ในกรณีท่ีใช้ลิฟต์ เพื่ออ านวยความ
สะดวกให้กับผู้ป่วยหรือผู้พิกำรนั่งโฟร์แชร์ 

 

วัตถุประสงค์ 
 1. เพื่อออกแบบและสร้างลิฟต์ส ำหรับผู้ป่วยหรือผู้พิกำรนั่งโฟร์แชร์ด้วยเครื่องพิมพ์สามมิติ 
 2. เพื่อศึกษากลไกการท างานของลิฟต์ และป้องกนัเหตุลิฟต์ตก 
 
สมมติฐาน 
 ลิฟต์ส ำหรับผู้ป่วยหรือผู้พิกำรนั่งโฟร์แชร์เคล่ือนท่ีไปตำมช้ันท่ีก ำหนด และป้องกันลิฟต์ตกได้ 
  
ขอบเขตของโครงงาน 

1. ลิฟต์ส ำหรับผู้ป่วยหรือผู้พิกำรนั่งโฟร์แชร์ มีขนาดสูง 60 cm. กว้าง 30 cm.           
ยาว 30 cm.  

2. สามารถยกช้ินงานได้ 1 กิโลกรัม 
 
นิยามศพัท์ 

1. ลิฟต์ คือ อุปกรณ์อ านวยความสะดวกในการขึ้น – ลงตึกหรืออาคาร เคล่ือนท่ีได้เป็นช้ัน ๆ 
2. ผู้ป่วยหรือผู้พิการ คือ คนท่ีไม่สามารถเคล่ือนไหวโดยการเดินไปมาได้   
 
 



 
 

ประโยชน์ที่คาดว่าจะได้รับ 
๑. ได้ลิฟต์ส ำหรับผู้ป่วยหรือผู้พิกำรนั่งโฟร์แชร์ 
๒. ทรำบถึงกลไกกำรท ำงำนของลิฟต์ และวิธีป้องกันไม่ให้ลิฟต์ตก 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 

บทที่ 2 
เอกสารที่เกี่ยวข้อง 

 
1. ลิฟต์ 

     ลิฟต์ (อังกฤษ: lift, elevator) เป็นพาหนะเคล่ือนท่ีในแนวดิ่งชนิดหนึ่ง มีประสิทธิภาพใน
การเคล่ือนย้ายคนหรือส่ิงของระหว่างช้ันในอาคาร ลิฟต์ในปัจจุบันใช้พลังงานมอเตอร์ไฟฟ้าในการ
ท างาน (อ้างอิงจาก : https://th.wikipedia.org/wiki/ลิฟต์) 
 

     1.1 หลักการท างานของลิฟต์ 
การเคล่ือนท่ีของลิฟต์ใช้หลักการของรอกกว้านและน้ าหนักถ่วงเพื่อลดการ

ใช้พลังงานในการขับเคลื่อนลิฟต์ โดยปลายเชือกรอกกว้า นด้านหนึ่งของลิฟต์จะยึดติดกับ
ตัวลิฟต์ ในขณะที่ปลายเชือกรอกกว้านอีกด้านหนึ่งจะผูกติดกับน้ าหนักถ่วง  โดยปลาย
เชือกรอกกว้านหรือสลิงจะมีความยาวเท่ากับความสูงของตึกโดยประมาณ ดังนั้นเมื่อลิฟต์
โดยสารจอดท่ีช้ันล่างสุดของอาคาร น้ าหนักถ่วงจะอยู่ ช้ันบนสุด เมื่อลิฟต์โดย สารเคล่ือนที่
ขึ้น น้ าหนักถ่วงจะมีหน้าที่ขับลิฟต์ให้ เคลื่อนที่ควบคู่ไปกับเบรคเพื่อชะลอความเร็ว โดย
มอเตอร์จะท าหน้าที่ควบคุมความเร็วของลิฟต์ให้เป็นไปตามพิกัด ในท านองเดียวกันหาก
ลิฟต์จอดชั้นบนสุด น้ าหนักถ่วงจะอยู่ชั้นล่างสุด ลิฟต์จะเคลื่อนที่ลงโดยอาศัยน้ าหนักขอ ง
ตัวลิฟต์ จากหลักการดังกล่าวจะเห็นได้ว่าการออกแบบลิฟต์ให้เกิดความได้เปรียบเชิงกล
จะท าให้ลิฟต์ใช้พลังงานน้อยมากเมื่อเทียบกับเครื่องจักรอื่นๆ ท่ีใช้งานในอาคาร  

 

รูปท่ี 1 รูปแสดงลิฟต์ 
 

    1.2. ห้องเครื่องลิฟต์ 
ห้องเครื่องลิฟต์แบ่งออกเป็น 2 กลุ่ม คือ ลิฟต์ท่ีมีห้องเครื่อง และลิฟต์ท่ีไม่

มีห้องเครื่องลิฟต์ ส าหรับลิฟต์ที่มีห้องเครื่องลิฟต์ ยังแบ่งออกเป็น 2 ประเภทคือ ลิฟต์ ท่ี
ขับเคลื่อนด้วยไฟฟ้าและลิฟต์ที่ขับเคลื่อนด้วยระบบไฮดรอลิกโดยลิฟต์ที่ขับเคลื่อนด้วยไฮ
ดรอลิกจะใช้ก าลังไฟฟ้าท่ีสูงกว่ามาก ลิฟต์ท่ีมีห้องเครื่องและขับเคล่ือนด้วยไฟฟ้าเป็นลิฟต์
ที่นิยมใช้ในปัจจุบัน เนื่องจากสะดวกและง่ายต่อการบ ารุงรักษา ส าหรับลิฟต์ที่ไม่มีห้อง
เครื ่องนิยมใช้กับอาคารที่มีความสูง ไม่มากเนื่องจากพิกัดความเร็วน้ าหนักบรรทุกและ
จ านวนช้ันจอดยังเป็นข้อจ ากัด 

https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%A0%E0%B8%B2%E0%B8%A9%E0%B8%B2%E0%B8%AD%E0%B8%B1%E0%B8%87%E0%B8%81%E0%B8%A4%E0%B8%A9
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%9E%E0%B8%B2%E0%B8%AB%E0%B8%99%E0%B8%B0
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%AD%E0%B8%B2%E0%B8%84%E0%B8%B2%E0%B8%A3
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%A1%E0%B8%AD%E0%B9%80%E0%B8%95%E0%B8%AD%E0%B8%A3%E0%B9%8C%E0%B9%84%E0%B8%9F%E0%B8%9F%E0%B9%89%E0%B8%B2


 
 

     1.3 เครื่องลิฟต์ (driving machine ) 
เครื่องลิฟต์ หมายถึง ตัวต้นก าลังท่ีให้พลังงานในการขับเคล่ือนตัวลิฟต์

แบ่งเป็น 
   1.3.1 เครื่องลิฟต์แรงฉุดจากความฝืด (traction machine ) หมายถึง 

เครื่องลิฟต์ท่ีขับเคล่ือนตัวลิฟต์ โดยอาศัยความฝืดระหว่างเชือกลวดแขวนกับรอก
ขับเคล่ือน ซึ่งมีมอเตอร์ไฟฟ้าเป็นต้นก า ลังในการหมุนรอกขับเคล่ือน โดยมีท้ังแบบส่งก าลัง
ผ่านเฟืองและแบบขับเคล่ือนโดยตรง 

ก. เครื่องลิฟต์ขับเคล่ือนด้วยเฟือง  (geared-drive machine, 
geared machine) หมายถึง เครื่องลิฟต์ท่ีใช้ก าลังจากมอเตอร์ไฟฟ้าผ่านเฟืองไปหมุน
รอกขับเคล่ือน ส่วนมากมักใช้เฉพาะกับลิฟต์ท่ีมีความเร็วต่ าท่ีไม่สามารถขับโดยตรงจาก
มอเตอร์ได้ 

ข. เครื่องลิฟต์ขับเคล่ือนโดยตรง (direct drive machine, 
gearless machine) หมายถึง เครื่องลิฟต์ท่ีใช้ก าลังจากมอเตอร์ไฟฟ้าท่ีต่อโดยตรงกับ
รอกขับเคล่ือน ส่วนมากเป็นลิฟต์ท่ีมีความเร็วสูง  

 
ตารางที่  1 การเปรียบเทียบการใช้งานเครื่องลิฟต์แรงฉุดจากความฝืดขับเคล่ือนด้วยเฟือง
(geared machine) และขับเคล่ือนโดยตรง (gearless machine) 

 
 

 
รูปท่ี 2 รูปแสดงเครื่องลิฟต์ด้วยเฟือง 

 
 



 
 

   1.3.2 เครื่องลิฟต์รอกกว้าน (winding drum machine) หมายถึง 
เครื่องลิฟต์ท่ีใช้ก าลังจากมอเตอร์ไฟฟ้าผ่านไปหมุนรอกกว้านเชือกลวดแขวน 

   1.3.3 เครื่องลิฟต์ไฮดรอลิค (hydraulic power unit ) หมายถึง 
เครื่องลิฟต์ท่ีใช้ก าลังจากมอเตอร์ไฟฟ้าขับเครื่องสูบน้ ามันเข้าระบบไฮดรอลิค เพื่อ
ขับเคล่ือนลิฟต์ให้เคล่ือนขึ้น และลิฟต์เคล่ือนลงโดยแรงโน้มถ่วง เมื่อปล่อยน้ ามันไหลกลับ
สู่ถังเก็บน้ ามัน 
(อ้างอิงจาก : https://ienergyguru.com/2015/11/energy-conservation-of-lift/) 
 

2. เคร่ืองพิมพ์สามมิติ  
    เครื่องพิมพ์สามมิติเป็นหุ่นยนต์อุดสาหกรรมประเภทหนึ่ง (Rapid Prototype: RP) ท่ีมี

ก าเนิดมานาน 30 กว่าปีแล้ว แต่นิยมใช้กันเพียงในบริษัทขนาดใหญ่ หรือในห้องปฏิบัติการ และเพิ่ง
ได้รับความนิยมอย่างแพร่หลายเมื่อประมาณ ค.ศ. 2009 นี่เอง เครื่องพิมพ์สามมิติเป็นวิวัฒนาการ 
หรือนวัตกรรมทางเทคโนโลยีการพิมพ์ท่ีได้รับการยกระดับให้สูงขึ้นมาอีกขั้นหนึ่งจากเทคโนโลยีการ
พิมพ์ธรรมดาอธิบายให้ข้าใจได้ง่ายคือกระบวนการพิมพ์ท่ีเราคุ้นเคยและใช้อยู่ต้ังแต่ในอดีตมาจนถึง
ปัจจุบัน เป็นการพิมพ์ลักษณะสองมิติในแนวตัด-ขวาง (cross section) หรือ ตามแกน X-Y ลงบน
พื้นผิวท่ีเป็นวัสดุแผ่นราบเรียบเช่น กระดาษ กระจก แผ่นพลาสติก หรือผ่ืนผ้า และภาพท่ีได้เป็น
รูปแบบสองมิติ คือมีความกว้างและความยาว แต่ในการพิมพ์สามมิติเราสามารถพิมพ์วัตถุท่ีมีรูปทรง
แสดงให้เห็นความกว้างความยาวและความสูง ในขั้นตอนการพิมพ์คือหัวเครื่องพิมพ์จะเคล่ือนท่ีได้เพิ่ม
อีกหนึ่งแนวคือ แนวแกน 2 จากเดิมท่ีมีเพียงแนวแกน X-Y  

 

 
รูปท่ี 3 หัวเครื่องพิมพ์ 3 มิติ 

 
   โดยหัวฉีดเครื่องพิมพ์จะเล่ือนขึ้น-ลงในแนวแกน 2 ของฐานเครื่องพิมพ์ ท าให้เกิดมิติท่ีสาม 

ระบบการพิมพ์ดังกล่าวสามารถใช้พิมพ์ ตุ๊กตา ลูกบอล แก้วน้ า ช้ินส่วนเครื่องจักรกลในงาน            
อุตสาหกรรม หรืออวัยวะเทียมในวงการแพทย์ ซึ่งสามารถน าไปใช้ทดแทนหรือใช้ได้เหมือนของจริง
แทบทุกประการ 



 
 

 
รูปท่ี 4 รูปแสดงช้ินส่วนจากการพิมพ์ของเครื่องพิมพ์ 3 มิติ 

(อ้างอิงจาก : https://www.scimath.org/article-technology/item/12478-3d-printing-1) 
 

 
3. รีโมตคอนโทรล  

    รีโมตคอนโทรล (อังกฤษ: remote control) คือเครื่องมืออิเล็กทรอนิกส์ชนิดหนึ่ง ใช้
ส าหรับควบคุมการด าเนินการของส่ิงประดิษฐ์หรือเครื่องจักรต่างๆ โดยเฉพาะเครื่องใช้ไฟฟ้าภายใน
บ้านเช่น โทรทัศน์ เครื่องเสียง เครื่องเล่นดีวีดี จากระยะไกล โดยไม่ใช้สายไฟเป็นตัวส่งสัญญาณ แต่ใช้
อินฟราเรดแทน (หรือใช้สัญญาณวิทยุแต่พบได้น้อย) ใช้พลังงานจากแบตเตอรี่ขนาดเล็กไม่กี่ก้อน
เท่านั้น มีขนาดเหมาะมือ และมีปุ่มฟังก์ชันต่างๆ อยู่ครบครัน 

    รีโมตคอนโทรล เป็นการเรียกย่อมาจาก รีโมตคอนโทรลเลอร์ (remote controller) อีกต่อ
หนึ่ง และสามารถเรียกย่อลงได้อีกเหลือเพียง รีโมต (อ่านว่า รี-โหมด) ในภาษาไทยสามารถใช้ค าไทย
แทนได้ว่า เครื่องควบคุมระยะไกล หรือ อุปกรณ์ควบคุมระยะไกล 

    รีโมทคอนโทรล จะสามารถส่ังงานได้ ต้องประกอบด้วย2ส่ิงนี้ คือ รหัส และ ตัวส่ง
สัญญาณ 1.รหัส(Code) เป็นระบบสัญญาณจะน าออกได้ต้องมีตัวคล่ืนพาน าออกไป 2.ตัวส่งสัญญาณ
(Carrier) ตัวรับสัญญาณ เพื่อถอดหรือรับรหัสท่ีถูกส่งมาใช้ควบคุมอุปกรณ์ต่างๆ 
 

 
รูปท่ี 5 รูปแสดงรีโมตคอนโทรล  

 
5. KidBright 

               KidBright เป็นบอร์ดท่ีพัฒนาขึ้นเพื่อกระตุ้นศักยภาพการคิดเชิงระบบและการคิดเชิง
สร้างสรรค์ในเด็กวัยเรียนผ่านการเรียนรู้แบบ Learn and Play บอร์ดถูกออกแบบให้มีการแสดงผล
และเซนเซอร์แบบง่าย ซึ่งจะท างานสอดคล้องกับชุดค าส่ังควบคุมการท างาน โดยผู้เรียนสามารถ
ออกแบบและสร้างชุดค าส่ังแบบ Block-structured Programming ผ่านแอปพลิเคชันบนสมาร์ท

https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%A0%E0%B8%B2%E0%B8%A9%E0%B8%B2%E0%B8%AD%E0%B8%B1%E0%B8%87%E0%B8%81%E0%B8%A4%E0%B8%A9
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%AD%E0%B8%B4%E0%B9%80%E0%B8%A5%E0%B9%87%E0%B8%81%E0%B8%97%E0%B8%A3%E0%B8%AD%E0%B8%99%E0%B8%B4%E0%B8%81%E0%B8%AA%E0%B9%8C
https://th.wikipedia.org/w/index.php?title=%E0%B9%80%E0%B8%84%E0%B8%A3%E0%B8%B7%E0%B9%88%E0%B8%AD%E0%B8%87%E0%B9%83%E0%B8%8A%E0%B9%89%E0%B9%84%E0%B8%9F%E0%B8%9F%E0%B9%89%E0%B8%B2&action=edit&redlink=1
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B9%82%E0%B8%97%E0%B8%A3%E0%B8%97%E0%B8%B1%E0%B8%A8%E0%B8%99%E0%B9%8C
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B9%80%E0%B8%84%E0%B8%A3%E0%B8%B7%E0%B9%88%E0%B8%AD%E0%B8%87%E0%B9%80%E0%B8%AA%E0%B8%B5%E0%B8%A2%E0%B8%87
https://th.wikipedia.org/w/index.php?title=%E0%B9%80%E0%B8%84%E0%B8%A3%E0%B8%B7%E0%B9%88%E0%B8%AD%E0%B8%87%E0%B9%80%E0%B8%A5%E0%B9%88%E0%B8%99%E0%B8%94%E0%B8%B5%E0%B8%A7%E0%B8%B5%E0%B8%94%E0%B8%B5&action=edit&redlink=1
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%AD%E0%B8%B4%E0%B8%99%E0%B8%9F%E0%B8%A3%E0%B8%B2%E0%B9%80%E0%B8%A3%E0%B8%94
https://th.wikipedia.org/w/index.php?title=%E0%B8%AA%E0%B8%B1%E0%B8%8D%E0%B8%8D%E0%B8%B2%E0%B8%93%E0%B8%A7%E0%B8%B4%E0%B8%97%E0%B8%A2%E0%B8%B8&action=edit&redlink=1
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B9%81%E0%B8%9A%E0%B8%95%E0%B9%80%E0%B8%95%E0%B8%AD%E0%B8%A3%E0%B8%B5%E0%B9%88
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%A3%E0%B8%AB%E0%B8%B1%E0%B8%AA
https://th.wikipedia.org/w/index.php?title=%E0%B8%95%E0%B8%B1%E0%B8%A7%E0%B8%AA%E0%B9%88%E0%B8%87%E0%B8%AA%E0%B8%B1%E0%B8%8D%E0%B8%8D%E0%B8%B2%E0%B8%93&action=edit&redlink=1
https://th.wikipedia.org/w/index.php?title=%E0%B8%95%E0%B8%B1%E0%B8%A7%E0%B8%AA%E0%B9%88%E0%B8%87%E0%B8%AA%E0%B8%B1%E0%B8%8D%E0%B8%8D%E0%B8%B2%E0%B8%93&action=edit&redlink=1


 
 

โฟน (อ้างอิงจาก : https://www.nectec.or.th/innovation/innovation-hardware-
electronics/kid-bright.html) 
 

 
รูปท่ี 6 รูปแสดงหลักการท างานของ Kidbright 

  
 6. มอเตอร์ 
     มอเตอร์ (Motor) เป็นเครื ่อง ใช้ไฟฟ้า ที่เปลี ่ยนพลังงานไฟฟ้า เป็นพลังง านกล 
ประกอบด้วยขดลวดท่ีพันรอบแกนโลหะท่ีวางอยู่ระหว่างขั้วแม่เหล็ก โดยเมื่อผ่านกระแสไฟฟ้า
เข้าไปยังขดลวดที่อยู ่ระหว่างขั ้วแม่เหล็กจะท าให้ขดลวดหมุนไปรอบแกน และเมื ่อสลับ
ขั้วไฟฟ้าการหมุนของขดลวดจะหมุนกลับทิศทางเดิม 
(อ้างอิงจาก : https://northpower.co.th/pages/มอเตอร์-คืออะไร-และ-ท าหน้าท่ีอะไร) 
 

7. วิจัยที่เก่ียวข้อง 
    จากการศึกษาเรื่องลิฟต์ส าหรับผู้ป่วยหรือผู้พิการนั่งโฟร์แชร์ พบว่า สาขาวิศวกรรมไฟฟ้า 

ภาควิชาวิศวกรรมไฟฟ้าและคอมพิวเตอร์ ได้จัดท าโครงงานการควบคุมระบบลิฟต์ด้วยไมโครคอน 
โทรลเลอร์ ซึ่งเป็นการสร้างชุดจ าลองการขึ้นลงของลิฟต์ท้ังหมด 3 ตัว จ านวนช้ันท่ีขึ้นลงตัวละ 4 ช้ัน 
ควบคุมการท างานด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ตระกูล PIC โดยใช้โปรแกรมภาษาซีในการเขียน
โปรแกรมเพื่อควบคุมการท างานของไมโครคอนโทรลเลอร์ ผลท่ีได้จากการท าโครงงาน คือ ได้ชุด
จ าลองการขึ้นลงของลิฟต์ 3 ตัว ท่ีมีการขึ้นลงได้ท้ังหมด 4 ช้ัน และสามารถควบคุมการท างานของ
ลิฟต์ให้ตรงตามเงื่อนไขท่ีก าหนดไว้ คือ เมื่อมีการกดเรียกลิฟต์ ลิฟต์ตัวที่ท างานจะเป็นตัวท่ีอยู่ใกล้กับ
ผู้เรียกใช้มากท่ีสุด โดยใช้การตรวจสอบต าแหน่งลิฟต์จากลิมิตสวิตซ์ท้ังหมด 12 ตัว ท่ีติดต้ังไว้แต่ละ
ช้ัน 
(อ้างอิงจาก : http://nuir.lib.nu.ac.th/dspace/bitstream/123456789/2266/1/ 
TaneeKosum.pdf) 
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บทที่ 3 
วิธีการด าเนินงาน 

 
โครงงานเรื่องลิฟต์ส ำหรับผู้ป่วยหรือผู้พิกำรนั่งโฟร์แชร์ ของโรงเรียนราชประชานุเคราะห์ ๕๓ 

จังหวัดสกลนคร มีขั้นตอนและวิธีการดังนี้ 
 

3.1 วัสดุ อุปกรณ์ 
 1) บอร์ด kidbright / IKB-1 
 2) มอเตอร์ 
 3) Ultrasonic sensor   
 4) Infrared sensor  
 5) รีโมทคอนโทรล 
 6) ลิมิตสวิตซ์ 
 7) โซลินอยด ์
 8) ราง V-Slot 
 9). ช้ินส่วนระบบรอก เฟือง จากเครื่องพิมพ์สามมิติ 
 10) เชือก 
 11) หลอดไฟ LED 
 
3.2 ข้ันตอนและวิธีการ 

  1. ศึกษาข้อมูล กลไกและหลักการท างานของลิฟต์ 
  2. ออกแบบโครงสร้างลิฟต์ส ำหรับผู้ป่วยหรือผู้พิกำรนั่งโฟร์แชร ์
 

 

รูปท่ี 7 รูปแสดงการออกแบบลิฟต์ 



 
 

 3. สร้างหรือประดิษฐ์ลิฟต์ส ำหรับผู้ป่วยหรือผู้พิกำรนั่งโฟร์แชร ์
 3.1 ออกแบบและสร้างช้ินงานส่วนประกอบของกลไกลิฟต์ เช่น ระบบรอก เฟือง 

และช้ินส่วนในการยึดโครงสร้างลิฟต์ด้วยเครื่องพิมพ์สามมิติ 
 3.2 ประกอบโครงสร้างลิฟต์ด้วยราง V-Slot และน าช้ินส่วนกลไลของลิฟต์มา

ประกอบเข้าด้วยกัน 
 3.3 ติดกล่องลิฟต์ และเชือกดึงลิฟต์ 
 3.4 ติดชุดอุปกรณ์ มอเตอร์ Ultrasonic sensor , Infrared sensor , ลิมิตสวิตซ์ 

และโซลินอยด ์ 
 

  
รูปท่ี 8 รูปแสดงการออกแบบและสร้างช้ินส่วนอุปกรณ์ลิฟต์ด้วยเครื่องพิมพ์สามมิติ 

 
4. เขียนโปรแกรมควบคุมการท างานของตัวลิฟต์ผ่านบอร์ด kidbright 
 

 

รูปท่ี 9 รูปแสดงการเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์บนบอร์ด kidbright 
 



 
 

5. ทดลองใช้งานโมเดลลิฟต์ส ำหรับผู้ป่วยหรือผู้พิกำรนั่งโฟร์แชร ์
 

 
รูปท่ี 10 รูปแสดงการทดลองใช้งานโมเดลลิฟต์ส ำหรับผู้ป่วยหรือผู้พิกำรนั่งโฟร์แชร์ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 

บทที่ 4 
ผลการทดลอง 

จากการศึกษากลไกการท างานของลิฟต์ ออกแบบและสร้างโมเดลลิฟต์ส ำหรับผู้ป่วยหรือ    
ผู้พิกำรนั่งโฟร์แชร์ ของโรงเรียนราชประชานุเคราะห์ ๕๓ จังหวัดสกลนคร เป็นดังนี้ 
 

4.1 ผลการทดสอบประสิทธิภาพการท างานของลิฟต์ส ำหรับผู้ป่วยหรือผู้พิกำรนั่งโฟร์แชร์ 
 4.1.1 กรณีลิฟต์เคลื่อนที่จากชั้นล่างขึ้นไปชั้นบน 
 

ตารางท่ี 1 การทดสอบประสิทธิภาพการท างานของลิฟต์ส าหรับผู้ป่วยหรือผู้พิการนั่งโฟร์แชร์ 
เมื่อลิฟต์เคล่ือนท่ีจากช้ันล่างขึ้นไปช้ันบน 

คร้ังที่ กดปุ่มรีโมท 
การเคลื่อนที่ของ

กล่องลิฟต์ 
จอ LCD เสียง หลอดไฟLED 

1 
2 ขึ้นไปช้ัน 2 เลข 2 ช้ันท่ี 2 ไฟติด และไฟดับ 
3 ขึ้นไปช้ัน 3 เลข 3 ช้ันท่ี 3 ไฟติด และไฟดับ 

2 
2 ขึ้นไปช้ัน 2 เลข 2 ช้ันท่ี 2 ไฟติด และไฟดับ 

3 ขึ้นไปช้ัน 3 เลข 3 ช้ันท่ี 3 ไฟติด และไฟดับ 

3 
2 ขึ้นไปช้ัน 2 เลข 2 ช้ันท่ี 2 ไฟติด และไฟดับ 

3 ขึ้นไปช้ัน 3 เลข 3 ช้ันท่ี 3 ไฟติด และไฟดับ 
  

 จากตารางท่ี 1 ผลการทดสอบประสิทธิภาพการท างานของลิฟต์ส าหรับผู้ป่วยหรือผู้พิการนั่ง
โฟร์แชร์ เมื่อลิฟต์เคล่ือนท่ีจากช้ันล่างขึ้นไปช้ันบน โดยกดรีไมทคอนโทรลหมายเลข 2 ลิฟต์จะ
เคล่ือนท่ีไปยังช้ันท่ี 2 จอ LCD บนบอร์ด Kidbright แสดงผลหมายเลข 2 การแจ้งเตือนเสียงผ่าน
ล าโพง ช้ันท่ี 2 หลอดไฟ LED ช้ันท่ี 2 จะติด และดับเมื่อกล่องลิฟต์ไปถึงช้ันท่ี 2 และเมื่อกดรีไมท
คอนโทรลหมายเลข 3 ลิฟต์จะเคล่ือนท่ีไปยังช้ันท่ี 3 จอ LCD บนบอร์ด Kidbright แสดงผลหมายเลข 
3 การแจ้งเตือนเสียงผ่านล าโพง ช้ันท่ี 3 หลอดไฟ LED ช้ันท่ี 3 จะติด และดับเมื่อกล่องลิฟต์ไปถึงช้ัน
ท่ี 3 โดยสามารถท างานได้ตามเงื่อนไขท่ีต้ังไว้ทั้ง 3 ครั้ง 
 

4.1.2 กรณีลิฟต์เคลื่อนที่จากชั้นบนลงมาชั้นล่าง 
ตารางท่ี 2 การทดสอบประสิทธิภาพการท างานของลิฟต์ส าหรับผู้ป่วยหรือผู้พิการนั่งโฟร์แชร์ 

เมื่อลิฟต์เคล่ือนท่ีจากช้ันบนลงมาช้ันล่าง 

คร้ังที่ กดปุ่มรีโมท 
การเคลื่อนที่ของ

กล่องลิฟต์ 
จอ LCD เสียง หลอดไฟLED 

1 
2 ลงมาช้ัน 2 เลข 2 ช้ันท่ี 2 ไฟติด และไฟดับ 
1 ลงมาช้ัน 1 เลข 1 ช้ันท่ี 1 ไฟติด และไฟดับ 

2 
2 ลงมาช้ัน 2 เลข 2 ช้ันท่ี 2 ไฟติด และไฟดับ 

1 ลงมาช้ัน 1 เลข 1 ช้ันท่ี 1 ไฟติด และไฟดับ 

3 
2 ลงมาช้ัน 2 เลข 2 ช้ันท่ี 2 ไฟติด และไฟดับ 

1 ลงมาช้ัน 1 เลข 1 ช้ันท่ี 1 ไฟติด และไฟดับ 

 



 
 

จากตารางท่ี 2 ผลการทดสอบประสิทธิภาพการท างานของลิฟต์ส าหรับผู้ป่วยหรือผู้พิการนั่ง
โฟร์แชร์ เมื่อลิฟต์เคล่ือนท่ีจากช้ันบนลงมาช้ันล่าง โดยกดรีไมทคอนโทรลหมายเลข 2 ลิฟต์จะ
เคล่ือนท่ีไปยังช้ันท่ี 2 จอ LCD บนบอร์ด Kidbright แสดงผลหมายเลข 2 การแจ้งเตือนเสียงผ่าน
ล าโพง ช้ันท่ี 2 หลอดไฟ LED ช้ันท่ี 2 จะติด และดับเมื่อกล่องลิฟต์ไปถึงช้ันท่ี 2  และเมื่อกดรีไมท
คอนโทรลหมายเลข 1 ลิฟต์จะเคล่ือนท่ีไปยังช้ันท่ี 1 จอ LCD บนบอร์ด Kidbright แสดงผลหมายเลข 
1 การแจ้งเตือนเสียงผ่านล าโพง ช้ันท่ี 1 หลอดไฟ LED ช้ันท่ี 1 จะติด และดับเมื่อกล่องลิฟต์ไปถึงช้ัน
ท่ี 1 โดยสามารถท างานได้ตามเงื่อนไขท่ีต้ังไว้ทั้ง 3 ครั้ง 

 
4.2 ผลการศึกษาและทดสอบกลไกการท างานของลิฟต์ กรณีลิฟต์ตก 
 

ตารางท่ี 3 การทดสอบประสิทธิภาพการท างานของลิฟต์ส าหรับผู้ป่วยหรือผู้พิการนั่งโฟร์แชร์ 
กรณีลิฟต์ตก 

คร้ังที่ สถานที่ลิฟต์ตก  ที่อยู่ของกล่องลิฟต์ 
1 อยู่ระหว่างช้ันท่ี 1 และ 2 ช้ัน 1 
2 อยู่ท่ีช้ัน 2 ช้ัน 2 
3 อยู่ระหว่างช้ันท่ี 2 และ 3 ช้ัน 2 

4 อยู่ท่ีช้ัน 3 ช้ัน 3 
 

จากตารางท่ี 3 ผลการทดสอบประสิทธิภาพการท างานของลิฟต์ส าหรับผู้ป่วยหรือผู้พิการนั่ง
โฟร์แชร์ กรณีลิฟต์ตก โดยเมื่อลิฟต์เคล่ือนท่ีขึ้นหรือลงเมื่ออยู่ระหว่างช้ันท่ี 1 และ 2 กล่องลิฟต์จะไป
อยู่ท่ีช้ัน 1 เมื่อลิฟต์อยู่ช้ันท่ี 2 กล่องลิฟต์จะอยู่ท่ีช้ันท่ี 2 เมื่อลิฟต์เคล่ือนท่ีขึ้นหรือลงเมื่ออยู่ระหว่าง
ช้ันท่ี 2 และ 3 กล่องลิฟต์จะไปอยู่ท่ีช้ัน 2 เมื่อลิฟต์อยู่ช้ันท่ี 3 กล่องลิฟต์จะอยู่ท่ีช้ันท่ี 3 เป็นไปตาม
การออกแบบและสร้างกลไกของลิฟต์ท่ีได้ต้ังไว้ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 

บทที่ 5 
สรุปและอภิปรายผลการด าเนนิการ 

จากการศึกษากลไกการท างานของลิฟต์ ออกแบบและสร้างโมเดลลิฟต์ส ำหรับผู้ป่วยหรือ    
ผู้พิกำรนั่งโฟร์แชร์ ของโรงเรียนราชประชานุเคราะห์ ๕๓ จังหวัดสกลนคร สามารถสรุปผลและ
อภิปรายผลได้ดังนี้ 

 
5.1 สรุปผลการด าเนินการ 
   จากการออกแบบและสร้างลิฟต์ส ำหรับผู้ป่วยหรือผู้พิกำรนั่งโฟร์แชร์ พบว่า ลิฟต์ส ำหรับ

ผู้ป่วยหรือผู้พิกำรนั่งโฟร์แชร์ สามารถท างานได้ตามเงื่อนไขท่ีก าหนดไว้ ในกรณีท่ีลิฟต์เคล่ือนท่ีขึ้นและ
เคล่ือนท่ีลงไปตามช้ันท่ีส่ังงานตามรีโมทคอนโทรล และมีกลไกป้องกันลิฟต์ตกท่ีจะท าให้เกิดความ
เสียหาย  

5.2 อภิปรายผลการด าเนินการ 
   จากการออกแบบและสร้างลิฟต์ส ำหรับผู้ป่วยหรือผู้พิกำรนั่งโฟร์แชร์ พบว่า ลิฟต์ส ำหรับ

ผู้ป่วยหรือผู้พิกำรนั่งโฟร์แชร์ เป็นการน าเทคโนโลยีปัญญาประดิษฐ์ หรือ AI มาใช้งานร่วมกับการ
เขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์ลงในบอร์ด kidbright และเป็นการออกแบบกลไกการท างานด้วย
เครื่องพิมพ์สามมิติ การต่อวงจรอิเล็กทรอนิกส์ ท าให้ลิฟต์ส ำหรับผู้ป่วยหรือผู้พิกำรนั่งโฟร์แชร์ท างาน
ได้เป็นไปตามสมมติฐานท่ีต้ังไว้ 

 
5.3 ข้อเสนอแนะ 
   กรณีท่ีลิฟต์มีการท างานผิดปกติ เส่ียงต่อการตกของลิฟต์ สามารถเพิ่มระบบแจ้งเตือน

ความปลอดภัยมายังโทรศัพท์มือถือหรืออุปกรณ์อื่น ๆ ของผู้ดูแลระบบความปลอดภัย 
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นักเรียนประกอบโครงสร้ำงลิฟต์ ฯ 

 

นักเรียนสร้ำงส่วนประกอบกลไกของลิฟต์ด้วยเครื่องพิมพ์สำมมิติ 

ง 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
  

 
 
 

 

 



 
 

นักเรียนติดต้ังชุดเฟืองกลไกของลิฟต์ 

 

นักเรียนเขียนชุดค ำส่ังโปรแกรมบนบอร์ด Kidbright 

ง 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
  
  
 
 

 

 


